Инструкция по обновлению ПО на коммутаторах серии СС.
1. Необходимо обеспечить удалённый сетевой доступ на обновляемый коммутатор («белый» IP без промежуточных хостов) по SSH. Это необходимо для того, чтобы специалисты компании МТА проверили ваш коммутатор на возможность самостоятельного обновления

    (версии, сборки и т.п.). А также для записи в папку UPDATE файлов,   необходимых для процесса обновления. Последнее можете сделать сами скачав файлы обновления по ссылке полученной из техподдержки.
2. После того как от специалистов МТА пришло подтверждение о том , 

      что ваш коммутатор готов к обновлению и все необходимые файлы  

      на него перемещены,  можно приступать (в удобное для вас время) к 

      процессу обновления.
3. Из командной строки терминала (SSH)  нужно дать команду:
                   chmod +x /ATS/UPDATE/atsupdate

    затем
                    sudo /ATS/UPDATE/atsupdate 
По данной команде появляется таблица с выбором варианта обновления.

Выбираете пункт "main" (если блок основной) или "reserve" (если блок резервный). Делаете его активным нажимая клавишу пробел. Далее ENTER.
Если выскакивает табличка о сбросе настроек или сохранении старых  нажмите «NO».
Запустится процесс обновления ПО (3-5мин.).
После получения приглашения (мигающий курсор в командной строке) обновление на БУ (блоке управления) можно считать законченным. И можно переходить к обновлению прошивок в блоке внешних интерфейсов 
(платы G-04).
Обновление прошивки в платах G-04 (блок внешних интерфейсов).
1. Телнетом подключаемся на порт 33333 коммутатора:

 -bash-3.2$ telnet localhost 33333

   и даём команду:

    info
    смотрим наличие и расположение плат G-04 :
[06-06-11 10:23:52] >info

[06-06-11 10:23:52] PRODRIVER Motor 6.06.74

[06-06-11 10:23:52] ok

[06-06-11 10:23:54] ATS 512-PA (01) Motor 6.05.22 SER 10.90362 [Synchro Up]

[06-06-11 10:23:54] ATS 512-PA (02) Motor 6.05.22 SER 10.90367 [Synchro Up]

[06-06-11 10:23:54] ATS 512-PA (03) Motor 6.05.22 SER 10.90328 [Synchro Up]

[06-06-11 10:23:54] ATS 512-PA (04) Motor 6.05.22 SER 10.90357 [Synchro Up]

[06-06-11 10:23:54] ATS 512-PA (05) Motor 6.05.22 SER 10.90378 [Synchro Up]

[06-06-11 10:23:54] ATS 512-PA (06) Motor 6.05.22 SER 10.90358 [Synchro Up]

[06-06-11 10:23:54] ATS PROMGS (09) Motor 6.01.47 LINUX [Synchro Up]

[06-06-11 10:23:54] ATS 512-PA-EXT-D (16) Motor 6.05.22 SER 10.02612 [Synchro Up]

[06-06-11 10:23:54] PLATES ONLINE = 8 
2. Даём команду:

    upware N M

    где N - начальное слотоместо в БВИ
           M - конечное слотоместо.
   В указываемых слотоместах обязательно должны присутствовать платы G-04!

   Если в каких-то слотоместах отсутствуют платы G-04, например в 1-2 слотоместе платы есть в 3 нет, а в 4-6 есть, то

   команду upware нужно давать дважды:

   upware 1 2

   затем

   upware 4 6

   Завершение процедуры прошивки и процесс ввода плат G-04 в работу наблюдаем с помощью команды:

   info

   Рабочий режим плат подтверждают сообщения:

     ......synchroUp

   Если для каждой платы присутствует данное сообщение, то процесс обновления ПО можно считать законченным
Внимание: 
Если в коммутаторе имеется плата СОРМа, то в ней также необходимо произвести обновление.

Как и при обновлении прошивки в платах G-04 телнетом подключаемся на порт 33333 коммутатора:
-bash-3.2$ telnet localhost 33333
даём команду: info
 Смотрим какой тип платы СОРМ используется. Обычно плата COPM 

 устанавливается в 19 слото-место (настоятельно рекомендуется)  :
* Если  PASORM , то для обновления даём команду:
  upware 19 19 pa2_soft_sorm
* Если  тип  платы PA-EXT-D/ PA-EXT-A , то для обновления даём команду:

  upware 19 19 pa2_soft_sormext

Завершение процедуры прошивки и процесс ввода платы СОРМ в работу наблюдаем с помощью команды:

   info

   Рабочий режим платы подтверждает сообщение:

     ......synchroUp
[06-06-11 10:23:54] ATS 512-PA-EXT-D (16) Motor 6.05.22 SER 10.02612 [Synchro Up]

   Если для платы СОРМ присутствует данное сообщение, то процесс обновления ПО можно считать законченным.
После выполнения всех пунктов связанных с обновлением следует сделать перезапуск коммутатора терминальной командой :

     sudo reboot

